




от консервирующей смазки, промывка, осмотр частей и их смаз-
ка; укруииитсдьная сборка оборудопания, поставляемого частя-
ми; перемещение оборудования или его узлов и деталей в преде-
лах монтажной зоны; установка оборудования в проек^пюе по-
ложение (основн1.1е такелажные работы); уе^гановка прокладок; 
выверка и кренление к футщаментам; сборка и установка входя-
щих в состав поставки оборудования ме галлических конструк-
ций. тр>'6опроводов, арматуры, вентиляторов, насосов; кон-
чрольно-измеригельной и пускорегулирукнцей аппаратуры; ог-
раждений; систем смазки и охлаждения. 

Среди монтажных работ ведущими технологическими про-
цессами являкугся сборка оборудования и узлов, установка в 
проектное положение с требуемой точностью и послед)'юн1сс 
закрепление на фундаментах, '^ги процессы во многом опреде-
ляют качесгво монтажа машин и аппаратов, стабильность их 
проекгного положения в технологических линиях и установках, 
а также надежное гь при эксплуагации. 

Методы производства работ- при установке технологиче-
ского оборудования в проектное положение весьма разнообраз-
ны и определяются: 

- типом 1рузоиодъемного механизма и техническими нара-
ме1р4иии (габари галш, массой) монтируемого оборудования; 

- принятой технологией (особенное гями пространственно-
го перемещения) при установке оборудования в проекпюе по-
^южение. 

В зависимости от типа основного грузоподъемного меха-
низма суп1ествуют следующие методы монтажа: 1) мачтовыми 
подьсмниками (мачта.ми, шеврами, порталами); 2) самоходными 
стре;ювыми кранами (одним или /шумя, при работе краном на 
месте или с передвижением, с изменением или без изменения 
вылета крюка); 3) башенными, козловыми, мосювыми кранами; 
4) гидравлическими подъемниками; 5) полиспас1ами, :}акрси-
ленными к существуюпшм строительным копс грукциям. 

И зависимосги от условий пространственного перемещения 
поднимаемого оборудоватшя различают следутпще основные 
методы монтажа: 1) метод скольжения опорной час ги аппарата с 
сугрывом или без 01рыва опорной части от грунта, с о'пяжкой 
пи:1а аппарага перед установкой на фундамент или без оттяжки; 
2) метод поворота оборудования вокруг неподвижного закреп-
ленного (либо ско;н,:$ящего) пшрнира; 3) безъякорные методы. 

Бел,якорные методы яв;ш1шся разновидностями меюда 
поворота вокруг и1арнира. К ним относятся: а) метод монтажа с 
помощью самомонгируюп1егося поргала (или П1евра); б) метод 
выжимания скользящей по рельсам подпоркой (или порталом); 
в) метод выталкивания с иомопшю гидравлического под1,емникя. 

В наспоящих методических указаниях рассматриваются че-
тыре метода мотпажа колонн].1х а1П1аратов: 

- безьякорный метод с помощг.ю самомоптирующегося 
портО/за; 

- метод выжимания скользящей по рельсам по;июркой; 
- метод поворота вокру! шарнира двумя вертикальными 

ма'ггами; 
- метод скольжения с огрыком аппарата от земли и с оз-

тяжкой низа шпшрата перед заводкой его па фундамент. 
Технология обучения предхюлагает: 
• наглядную демонсфааию процессов, происходящих во 

время подъема ко^юн1юго аппарата как на компьютерном трена-
жере, так и на физической модели, вынолнешюй в масштабе 
1:50 к реальному объекту; 

• выполнение гсорстических расчетов по заданным гео-
метрическим параметрам и весу колонны как вручную, так и с 
помощью компью герной расчетной программы; 

• жспериментальнос определение, возтпсающих в таке-
лажной оснастке при различных методах мо1Ггажа, и сравнение 
полученных результатов с теоретическими расчетами. 
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Рис.1. Схема подъёма аппарата бс:п.якорпым способом. 
Эгапы: а) первый; б) второй; н) третий 

2.Монтажная площадка незначительно превышает габари-
ты поднимаемого а1и1арага, «по весьма важно, ко1 да мон1аж ве-
дется в стесненных условиях. 

З.Огсутствие необходимости поднимать и устанавливать в 
рабочее положение, а по окончании монтажа демонтировать ос-
новные монтажные средства (портал, мачты) с помонП'Ю допол-
нительных кранов или такелажных средств. 

4.С)тсутствие горизонтальных монтажных на1"рузок па 
фун;1амснт аппарата. 

К недостаткам данного метода подъема отосятся: 
I .Чувствительность системы к осадке опор портала. 
2.Иеобхолимос1ъ сооружения фундамента под опорные 

стойки портала при монтаже аппаратов массой свьппе 250 тонн в 
свячи с большими усилиями, вочникаюп1и.ми в опорно-
поворотном П1арнирс. 

Определение усилий в элемен тах такелажной оснастки 

Обозначения (рис. 2): 
Г, /'„ - вес поднимаемого шншрата и портала соогве1х:твен-

но, Н; 
^ ц.м. — расстояние по оси аппарата от его опорного шарнира 

до центра массы, м; 
„ - расстояние но оси портала от его шарнира до центра 

массы портала, м; 
Ь - расстояние по горизонтали между опорными шарнира-

ми аппарата и портала, м; 
( - длина портала, м; 
^ ап- длина аппарата, м; 
Л - расстояние но вертика;ш между точкой строповки аппа-

рата и шарниром портала в исходно.м положении аппарата, м; 
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