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1.ЦЕЛИ ОСВОЕНИЯ ДИСЦИПЛИНЫ 

 

Целями освоения дисциплины Теория механизмов и машин являются: 

а) формирование знаний об общих методах проектирования различных механизмов и 

машин, необходимых для создания новых машин и установок. 

б) формирование знаний об общих методах исследования типовых механизмов. 

 

 

2. МЕСТО ДИСЦИПЛИНЫ В СТРУКТУРЕ ОБРАЗОВАТЕЛЬНОЙ ПРОГРАММЫ. 

 

Дисциплина Теория механизмов и машин относится к дисциплинам обязательной ча-

сти ООП и формирует у бакалавров по направлению подготовки 28.03.02 «Наноинженерия» 

профиль подготовки «Органические и неорганические наноматериалы» набор специальных 

знаний, умений, навыков и компетенций. 

Для успешного освоения дисциплины Теория механизмов и машин бакалавр по направ-

лению подготовки 28.03.02 «Наноинженерия» профиль подготовки «Органические и неорга-

нические наноматериалы» должен освоить материал предшествующих дисциплин: 

 

 Математика 

 Физика 

 Инженерная графика 

 Компьютерная графика 

 Сопротивление материалов 

 Информатика 

 Вычислительная математика 

Дисциплина Теория механизмов и машин является предшествующей и необходима для 

успешного усвоения последующих дисциплин: 

 Безопасность жизнедеятельности 

 Дисциплины профильной направленности. 

Знания, полученные при изучении дисциплины Теория механизмов и машин, могут быть 

использованы при прохождении производственной и преддипломной практик, при выполнении 

выпускной квалификационной работы. 

 

 

3. КОМПЕТЕНЦИИ И ИНДИКАТОРЫ ДОСТИЖЕНИЯ КОМПЕТЕНЦИИ ОБУЧАЮ-

ЩЕГОСЯ, ФОРМИРУЕМЫЕ В РЕЗУЛЬТАТЕ ОСВОЕНИЯ ДИСЦИПЛИНЫ. 

 

Процесс изучения дисциплины Теория механизмов и машин направлен на формирование 

у обучающегося следующих компетенций: 

 

Компетенции: 

 

 УК-1, Способен осуществлять поиск, критический анализ и синтез информации, приме-

нять системный подход для решения поставленных задач; 

 Индикаторы достижения компетенции: 

 УК-1.1, Знает методики поиска, сбора и обработки информации; актуальные российские 

и зарубежные источники информации в сфере профессиональной деятельности; метод 

системного анализа; 

 УК-1.2, Умеет применять методики поиска, сбора и обработки информации; осуществ-

лять критический анализ и синтез информации, полученной из разных источников; 

применять системный подход для решения поставленных задач; 
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 УК-1.3, Владеет навыками поиска, сбора и обработки, критического анализа и синтеза 

информации; использования системного подхода для решения поставленных задач. 

 

 ОПК-1, Способен решать задачи профессиональной деятельности на основе естествен-

нонаучных и общеинженерных знаний, методов математического анализа и моделиро-

вания. 

 Индикаторы достижения компетенции: 

 ОПК-1.1, Знает основы теоретических и экспериментальных методов исследований и 

моделирования физических и химических систем, явлений и процессов; 

 ОПК-1.2, Умеет использовать математический аппарат, физико-химические законы и 

принципы для решения профессиональных задач; 

 ОПК-1.3, Владеет навыками использования математического аппарата для описания, 

анализа, теоретического и экспериментального исследования и моделирования физиче-

ских и химических систем, явлений и процессов; экспериментальными методами опре-

деления физико-химических свойств материалов и изделий из них. 

 

 ОПК-5, Способен принимать обоснованные технические решения в профессиональной 

деятельности, выбирать эффективные и безопасные технические средства и технологии; 

 Индикаторы достижения компетенции: 

 ОПК-5.1, Знает основы технических решений в профессиональной деятельности, под-

ходы к выбору безопасных технических средств и технологий; 

 ОПК-5.2, Умеет выбирать перечень технических средств и технологий, обеспечиваю-

щих эффективность и безопасность технических решений в профессиональной деятель-

ности; 

 ОПК-5.3, Владеет навыками принятия обоснованных технических решений в професси-

ональной деятельности с позиции безопасности и эффективности. 

 

 ОПК-6, Способен участвовать в разработке технической документации, связанной с 

профессиональной деятельностью на основе применения стандартов, норм и правил; 

 Индикаторы достижения компетенции: 

 ОПК-6.1, Знает стандарты, правила и нормы при выполнении технической и конструк-

торской документации, связанной с профессиональной деятельностью; 

 ОПК-6.2, Умеет проектировать решение конкретной задачи проекта, выбирая опти-

мальный способ и исходя из действующих правил и условностей при выполнении про-

ектной документации и имеющихся ресурсов и ограничений; 

 ОПК-6.3, Владеет навыками составления отчетов по экспериментальным и теоретиче-

ским исследованиям, практической деятельности в соответствии с устанавливаемыми 

требованиями. 

 

 ОПК-7, Способен проектировать и сопровождать производство технических объектов, 

систем и процессов в области наноинженерии. 

 Индикаторы достижения компетенции: 

 ОПК-7.1, Знает правила разработки проектной документации, включая  чертежи, элек-

тронные модели деталей, и другие документы на специализированные объекты; спосо-

бы моделирования с использованием программных средств компьютерной графики; ме-

тодики поиска, сбора и обработки  информации; актуальные российские и зарубежные 

источники информации в сфере профессиональной деятельности; 

 ОПК-7.2, Умеет проектировать и сопровождать производство технических объектов си-

стем и процессов в области наноинженерии; применять методики поиска, сбора и обра-

ботки информации; 
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 ОПК-7.3, Владеет прикладными программами и средствами автоматизированного про-

ектирования при решении инженерных задач; навыками поиска, сбора и обработки, 

критического анализа и синтеза информации. 

 

 

 

В результате освоения дисциплины обучающийся должен: 

 

Знать: 

 Основные виды механизмов, классификацию и их функциональные возможности и об-

ласти применения; 

 Методы расчета кинематических и динамических параметров движения механизмов; 

 Постановку задачи с учетом обязательных и желательных условий синтеза механизмов 

различных видов; 

 Особенности колебаний в механизмах и машинах и методы виброзащиты и виброизоля-

ции механизмов и машин; 

 Проблемы создания машин различных типов. 

Уметь: 

 Решать задачи и разрабатывать алгоритмы анализа структурных и кинематических схем 

основных видов механизмов с определением кинематических и динамических парамет-

ров их движения; 

 Проводить оценку функциональных возможностей различных типов механизмов и об-

ластей их возможного использования в технике; 

 Формулировать задачи синтеза с учетом обязательных и желательных условий, разраба-

тывать алгоритмы и математические модели для частных задач синтеза механизмов 

различных видов; 

 Применять методы виброзащиты и виброизоляции для гашения колебаний в механиз-

мах и машинах; 

 Выполнять работы в области научно-технической деятельности по проектированию. 

Владеть: 

 Навыками самостоятельной работы с учебной и справочной литературой 

 Навыками самостоятельно проводить расчеты основных параметров механизмов по за-

данным условиям с использованием графических и аналитических методов вычислений; 

 Навыками использования при выполнении расчетов и чертежей различных прикладных 

программ на ЭВМ; 

 Навыками самостоятельного проведения экспериментов на лабораторных установках, 

планирования и обработки результатов экспериментов. 
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4. СТРУКТУРА И СОДЕРЖАНИЕ ДИСЦИПЛИНЫ ТЕОРИЯ МЕХАНИЗМОВ И 

МАШИН. 

Общая трудоемкость дисциплины составляет 5 зачетных единиц,180 часов. 

№ 

п/ 

п 

Раздел 

дисци-

плины 

С
ем

ес
т

р
 

Неделя 

се-

местра 

Виды учебной работы (в часах) 

Оценоч-

ные 

средства 

для про-

ведения 

проме-

жуточ-

ной ат-

теста-

ции по 

разделам 3
 с

ем
ес

т
р

 

4
 с

ем
ес

т
р

 

Лекции Лаб. зан. 
Прак. 

зан. 
СРС 

3
 с

ем
. 

4
 с

ем
. 

3
 с

ем
. 

4
 с

ем
. 

3
 с

ем
. 

4
 с

ем
. 

3
 с

ем
. 

4
 с

ем
. 

1 Меха-

ника 

машин 

3,4 1-

14 

1-

11 

9 5 9 3 18 12 36 24 Письменный 

отчет по 

лаборатор-

ным рабо-

там, кон-

трольные 

работы по 

практиче-

ским и лабо-

раторным 

занятиям, 

реферат, 

собеседова-

ние, экза-

мен. 

2 Проек-

тирова-

ние ме-

ханиз-

мов 

4 - 12-

14 

- 4 - 6 - 6 - 12 

3 Итого    9 9 9 9 18 18 36 36  

4 Форма 

атте-

стации 

           3 сем.-

зачет; 

4 сем.-

экзамен 

(36) 

 

 

5. СОДЕРЖАНИЕ ЛЕКЦИОННЫХ ЗАНЯТИЙ ПО ТЕМАМ  

с указанием формируемых компетенций. 

№ 

п/п 

Раздел дис-

циплины 

Ча

сы 

Тема лекционно-

го занятия 
Краткое содержание 

Инди-

каторы 

дости-

жения 

компе-

тенции 

1 Механика 

машин 

14 Лекция 1.(2часа) 

Введение. Ос-

новные понятия 

и определения 

теории механиз-

мов и машин. 

 

Лекция 2.(2часа) 

Структурный 

анализ и синтез 

механизмов. 

 

Машина. Механизм. Звено механизма, 

их классификация. Кинематическая па-

ра, их классификация. Кинематические 

цепи, их виды. 

 

 

 

Кинематическая и структурная схема 

механизма. Структурные формулы ме-

ханизмов. Местные и групповые по-

 

УК-1.1 

УК-1.2 

УК-1.3 

ОПК-1.1 

ОПК-1.2 

ОПК-1.3 

ОПК-5.1 

ОПК-5.2 

ОПК-5.3 

ОПК-6.1 



 7 

 

 

 

 

 

 

Лекция 3.(2часа) 

Кинематический 

анализ плоских 

механизмов. 

 

 

 

 

Лекция 4.(2часа) 

Силовой анализ 

плоских меха-

низмов. 

 

 

Лекция 5.(2часа) 

Исследование 

движения машин 

и механизмов с 

жесткими звень-

ями. 

 

 

 

 

 

 

 

Лекция 6.(2часа) 

Уравновешива-

ние роторов и 

механизмов. 

 

 

 

Лекция 7.(2часа) 

Колебания в ме-

ханизмах. 

 

 

 

движности в механизмах. Избыточные 

связи. Замена в плоских механизмах 

высших пар низшими. Основной прин-

цип образования механизмов. Группы 

Ассура. 

 

 

Планы положений, скоростей и ускоре-

ний плоских рычажных механизмов. 

Аналитический метод определения ско-

ростей и ускорений плоских рычажных 

механизмов. Аналоги скоростей и уско-

рений.  

 

 

Графический метод силового расчета 

плоского рычажного механизма. Теоре-

ма Жуковского. Аналитический метод 

силового расчета рычажного механизма.  

 

 

Силы, действующие в машине, их ха-

рактеристики. Динамическая модель 

механизма. Приведение сил и масс. 

Уравнение движения механизма и звена 

динамической модели в энергетической 

и дифференциальной форме. Режимы 

движения механизма. Установившийся 

режим. Динамический синтез и анализ 

по методу Мерцалова. Неравномерность 

движения механизма. Назначение махо-

вика. 

 

 

Виды неуравновешенности механизмов. 

Статическое и моментное уравновеши-

вание. Неуравновешенность ротора и ее 

виды. Уравновешивание вращающихся 

звеньев. 

 

 

Источники колебаний и объекты вибро-

защиты. Анализ действия вибраций. 

Основные методы виброзащиты. Дина-

мическое гашение колебаний. Виброза-

щита и надежность машин. 

 

ОПК-6.2 

ОПК-6.3 

ОПК-7.1 

ОПК-7.2 

ОПК-7.3 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

УК-1.1 

УК-1.2 

УК-1.3 

ОПК-1.1 

ОПК-1.2 

ОПК-1.3 

ОПК-5.1 

ОПК-5.2 

ОПК-5.3 

ОПК-6.1 

ОПК-6.2 

ОПК-6.3 

ОПК-7.1 

ОПК-7.2 

ОПК-7.3 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

2 Проектиро-

вание ме-

ханизмов 

4 Лекция 8.(2часа) 

Синтез рычаж-

ных механизмов. 

 

 

 

Основные задачи синтеза. Проектиро-

вание механизмов по заданным поло-

жениям звеньев. Синтез передаточных и 

направляющих механизмов. 

 

УК-1.1 

УК-1.2 

УК-1.3 

ОПК-1.1 
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Лекция 9.(2часа) 

Синтез меха-

низмов с выс-

шими кинемати-

ческими парами. 

 

 

Основная теорема зацепления плоских 

профилей. Скорость скольжения сопря-

женных профилей. Угол давления при 

передаче движения высшей парой. Гра-

фические методы синтеза сопряженных 

профилей. 

ОПК-1.2 

ОПК-1.3 

ОПК-5.1 

ОПК-5.2 

ОПК-5.3 

ОПК-6.1 

ОПК-6.2 

ОПК-6.3 

ОПК-7.1 

ОПК-7.2 

ОПК-7.3 

 

 Итого  18 часов   

 

 

6. СОДЕРЖАНИЕ ПРАКТИЧЕСКИХ ЗАНЯТИЙ ПО ТЕМАМ  

с указанием формируемых компетенций. 

Целью проведения практических занятий является закрепление теоретического материала по-

лученного на лекциях и приобретение знаний, умений и навыков для решения типовых и не-

стандартных задач по дисциплине. 

№ 

п/п 

Раздел дис-

циплины 

Ча

сы 

Тема практиче-

ского занятия 
Краткое содержание 

Инди-

каторы 

дости-

жения 

компе-

тенции 

1 Механика 

машин 

30 Тема 1.(2часа) 

Структура меха-

низмов. Основ-

ные виды меха-

низмов и их 

классификация 

 

 

 

Тема 2.(4часа) 

Структура меха-

низмов. Опреде-

ление класса 

плоских меха-

низмов. 

 

 

Тема 3.(2часа) 

Структурный 

анализ плоских 

и простран-

ственных меха-

низмов. 

 

Тема 4.(4часа) 

Определение 

 

Плоские и пространственные механиз-

мы с низшими кинематическими пара-

ми: двухзвенные, трехзвенные, четы-

рехзвенные и т.д. Механизмы с высши-

ми кинематическими парами: кулачко-

вые, зубчатые, фрикционные, мальтий-

ские, храповые.  

 

 

Плоский механизм, кинематическая и 

структурная схема механизма, построе-

ние структурных схем механизмов. 

Группы Ассура 2 и 3 классов. Опреде-

ление класса плоского механизма. Ре-

шение задач.  

 

 

Контрольная работа по темам: опреде-

ление класса плоского механизма и 

определение степени подвижности про-

странственного механизма. 

 

 

 

Графический метод решения задач. По-

 

УК-1.1 

УК-1.2 

УК-1.3 

ОПК-1.1 

ОПК-1.2 

ОПК-1.3 

ОПК-5.1 

ОПК-5.2 

ОПК-5.3 

ОПК-6.1 

ОПК-6.2 

ОПК-6.3 

ОПК-7.1 

ОПК-7.2 

ОПК-7.3 
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скоростей и 

ускорений точек 

и звеньев плос-

ких механизмов. 

 

Тема 5.(2часа) 

Определение ре-

акций в кинема-

тических парах 

плоских меха-

низмов. 

 

Тема 6.(4часа) 

Приведение сил 

и масс в меха-

низмах. 

 

Тема 7.(4часа) 

Уравновешива-

ние сил инерции 

звеньев меха-

низма. 

 

Тема 8.(2часа) 

Трение в кине-

матических па-

рах. 

 

Тема 9.(2часа) 

Кинематический 

и силовой ана-

лиз многозвен-

ных зубчатых 

механизмов с 

неподвижными 

осями цилин-

дрических колес. 

 

Тема 10.(2часа) 

Кинематический 

и силовой ана-

лиз планетарных 

зубчатых меха-

низмов с цилин-

дрическими ко-

лесами. 

 

Тема 11.(2часа) 

Контрольная ра-

бота. 

 

 

строение планов положений, скоростей 

и ускорений плоских механизмов. Кон-

трольная работа. 

 

 

 

Графический метод определения усилий 

в кинематических парах. Решение задач. 

 

 

 

 

 

Решение задач в аудитории. 

 

 

 

 

Решение задач в аудитории 

 

 

  

 

 

Решение задач в аудитории. 

 

 

 

 

Определение передаточного отношения 

зубчатой передачи. Определение угло-

вых скоростей колес. Определение мо-

ментов сил на валах зубчатой передачи. 

Решение задач. 

 

 

 

 

 

Аналитические и графические методы 

определения передаточного отношения 

планетарного механизма. К.п.д. плане-

тарного механизма. Решение задач. 

 

 

 

 

 

По теме: «Структура, кинематика и ди-

намика планетарного механизма» 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

УК-1.1 

УК-1.2 

УК-1.3 

ОПК-1.1 

ОПК-1.2 

ОПК-1.3 

ОПК-5.1 

ОПК-5.2 

ОПК-5.3 

ОПК-6.1 

ОПК-6.2 

ОПК-6.3 

ОПК-7.1 

ОПК-7.2 

ОПК-7.3 
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2 Проектиро-

вание ме-

ханизмов 

6 Тема 12.(2часа) 

Задачи о суще-

ствовании кри-

вошипа и поло-

жениях. 

 

Тема 13.(2часа) 

Цилиндрическая 

эвольвентная 

зубчатая переда-

ча. 

 

 

 

Тема 14.(2часа) 

Изготовление 

зубчатых колес. 

 

 

 

 

Решение задач в аудитории. 

 

 

 

 

 

Цилиндрическая зубчатая передача. 

Эвольвента окружности, ее свойства и 

уравнение. Основные элементы зубча-

того колеса. Эвольвентное зацепление, 

его элементы и свойства. Определение 

Zmin. Расчет основных размеров зубьев. 

 

 

Понятие о станочном зацеплении. Рееч-

ное станочное зацепление. Подрезание 

и заострение зуба. Выбор расчетных ко-

эффициентов смещения. 

 

 

УК-1.1 

УК-1.2 

УК-1.3 

ОПК-1.1 

ОПК-1.2 

ОПК-1.3 

ОПК-5.1 

ОПК-5.2 

ОПК-5.3 

ОПК-6.1 

ОПК-6.2 

ОПК-6.3 

ОПК-7.1 

ОПК-7.2 

ОПК-7.3 

 

 

 Итого  36 часов   

 

 

7. СОДЕРЖАНИЕ ЛАБОРАТОРНЫХ ЗАНЯТИЙ ПО ТЕМАМ  

с указанием формируемых компетенций. 

Лабораторный практикум выполняется студентами с целью закрепления теоретических 

знаний, изучения современных методов экспериментального исследования структуры, кинема-

тики и динамики машин и механизмов. При выполнении лабораторных работ студенты ис-

пользуют макеты и модели механизмов, экспериментальные лабораторные установки. 

№ 

п/п 

Раздел дис-

циплины 

Ча

сы 

Тема лабора-

торного заня-

тия 

Краткое содержание 

Инди-

каторы 

дости-

жения 

компе-

тенции 

1 Механика 

машин 

12 Тема 1.(4часа) 

Построение 

структурных 

схем плоских 

механизмов, их 

структурный 

анализ. 

 

 

Тема 2.(2часа) 

Структурный 

анализ про-

странственных 

механизмов. 

 

Тема 3.(2часа) 

Трение сколь-

 

Студент вычерчивает 4-5 схем меха-

низмов, определяет степень их подвиж-

ности, класс и группы Ассура, из кото-

рых он состоит. Проводит классифика-

цию кинематических пар и звеньев. 

Занятия проводятся в учебной лабора-

тории Е-318. 

 

 

Студент, используя макеты (схемы) 

пространственных механизмов, опреде-

ляет степень их подвижности, проводит 

классификацию кинематических пар. 

 

 

На специальной лабораторной установ-

 

УК-1.1 

УК-1.2 

УК-1.3 

ОПК-1.1 

ОПК-1.2 

ОПК-1.3 

ОПК-5.1 

ОПК-5.2 

ОПК-5.3 

ОПК-6.1 

ОПК-6.2 

ОПК-6.3 

ОПК-7.1 

ОПК-7.2 

ОПК-7.3 
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жения. Экспе-

риментальное 

определение ко-

эффициентов 

трения скольже-

ния. 

 

Тема 4.(2часа) 

Трение качения. 

Эксперимен-

тальное опреде-

ление коэффи-

циентов трения 

качения. 

 

Тема 5.(2часа) 

Динамическая 

балансировка 

роторов. 

ке в учебной лаборатории Е-318 студен-

ты самостоятельно определяют коэф-

фициенты трения скольжения различ-

ных материалов, сравнивая их со значе-

ниями, приведенными в справочниках 

 

 

 

На специальной лабораторной установ-

ке в учебной лаборатории Е-318 студен-

ты самостоятельно определяют коэф-

фициенты трения качения различных 

материалов, сравнивая их со значения-

ми, приведенными в справочниках. 

 

 

На станке Шитикова Б.В. в учебной ла-

боратории Е-318 студенты самостоя-

тельно проводят балансировку ротора 

электродвигателя, что в дальнейшем 

позволит им самостоятельно балансиро-

вать ротора компрессоров и насосов. 

 

УК-1.1 

УК-1.2 

УК-1.3 

ОПК-1.1 

ОПК-1.2 

ОПК-1.3 

ОПК-5.1 

ОПК-5.2 

ОПК-5.3 

ОПК-6.1 

ОПК-6.2 

ОПК-6.3 

ОПК-7.1 

ОПК-7.2 

ОПК-7.3 

 

 

 

 

 

 

 

 

2 Проектиро-

вание ме-

ханизмов 

6 Тема 6.(2часа) 

Изготовление 

зубчатых колес. 

 

 

 

 

 

 

 

 

Тема 7.(2часа) 

Метрический 

синтез рычаж-

ных механизмов. 

 

Тема 8.(1час) 

Контрольная 

работа. 

 

Тема 9.(1час) 

Контрольная 

работа. 

 

Понятие о станочном зацеплении. Рееч-

ное станочное зацепление. Подрезание 

и заострение зуба. Выбор расчетных ко-

эффициентов смещения. 

Лабораторная работа проводится в ауд. 

Е-318 на установке для моделирования 

процесса нарезания зубьев эвольвент-

ных колес по способу огибания ТММ 

97-4. 

 

 

Работа проводится в ауд. Е-318 на уста-

новке ТММ 97-2. 

 

 

 

По лабораторным работам на темы 1-3. 

 

 

 

По лабораторным работам на темы 4-7. 

 

 

 

УК-1.1 

УК-1.2 

УК-1.3 

ОПК-1.1 

ОПК-1.2 

ОПК-1.3 

ОПК-5.1 

ОПК-5.2 

ОПК-5.3 

ОПК-6.1 

ОПК-6.2 

ОПК-6.3 

ОПК-7.1 

ОПК-7.2 

ОПК-7.3 

 

 

 Итого  18 часов   

 

 

8. САМОСТОЯТЕЛЬНАЯ РАБОТА БАКАЛАВРА. 
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Темы, выносимые на самостоятельную работу бакалавра, трудоемкость в часах, форма СРС и 

формируемые компетенции. 

Темы, выноси-

мые на самосто-

ятельную рабо-

ту 

Время на под-

готовку, час 

Форма СРС 

Индикато-

ры дости-

жения 

компетен-

ции 

3 се-

местр 

4 се-

местр 

 

Тема 1. 

«Структурный 

анализ и синтез 

механизмов» 

 

Тема 2. 

Трение скольже-

ния и трение ка-

чения. 

 

Тема 3. 

«Кинематиче-

ский анализ 

плоских меха-

низмов» 

 

Тема 4. 

«Силовой анализ 

плоских меха-

низмов» 

 

Тема 5. 

«Исследование 

движения машин 

и механизмов с 

жесткими звень-

ями» 

 

Тема 6. 

Подготовка к 

контрольной ра-

боте по лабора-

торным работам 

по темам 1-3. 

 

Тема 7. 

«Уравновешива-

ние роторов и 

механизмов» 

 

Тема 8. 

«Трение» 

 

 

 

 

6 

 

 

 

 

4 

 

 

 

 

7 

 

 

 

 

 

6 

 

 

 

 

9 

 

 

 

 

 

 

4 

 

 

 

 

 

 

- 

 

 

 

 

- 

 

 

 

 

- 

 

 

 

 

- 

 

 

 

 

- 

 

 

 

 

 

- 

 

 

 

 

- 

 

 

 

 

 

 

- 

 

 

 

 

 

 

5 

 

 

 

 

3 

 

 

 

 

Подготовка к 

лабораторной 

работе. 

 

 

Подготовка к 

лабораторной 

работе. 

 

 

Написание 

реферата. 

 

 

 

 

Написание 

реферата. 

 

 

 

Написание 

реферата. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Подготовка к 

лабораторной 

работе. 

 

 

Подготовка к 

лабораторной 

работе. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

УК-1.1 

УК-1.2 

УК-1.3 

ОПК-1.1 

ОПК-1.2 

ОПК-1.3 

ОПК-5.1 

ОПК-5.2 

ОПК-5.3 

ОПК-6.1 

ОПК-6.2 

ОПК-6.3 

ОПК-7.1 

ОПК-7.2 

ОПК-7.3 
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Тема 9. 

«Кинематиче-

ский и силовой 

анализ многозве-

нных зубчатых 

механизмов с не-

подвижными 

осями» 

 

Тема 10. 

«Кинематиче-

ский и силовой 

анализ планетар-

ных зубчатых 

механизмов» 

 

Тема 11. 

«Колебания в 

механизмах» 

 

Тема 12. 

«Синтез рычаж-

ных механизмов» 

 

 

Тема 13. 

«Синтез меха-

низмов с высши-

ми кинематиче-

скими парами» 

 

Тема 14. 

Подготовка к 

контрольной ра-

боте по лабора-

торным работам 

по темам 4-7. 

 

Итого: 

 

 

- 

 

 

 

 

 

 

 

 

- 

 

 

 

 

 

 

- 

 

 

 

- 

 

 

 

 

- 

 

 

 

 

 

- 

 

 

 

 

 

36 

 

 

5 

 

 

 

 

 

 

 

 

6 

 

 

 

 

 

 

5 

 

 

 

5 

 

 

 

 

5 

 

 

 

 

 

2 

 

 

 

 

 

36 

 

 

Написание 

реферата. 

 

 

 

 

 

 

 

Написание 

реферата. 

 

 

 

 

 

Написание 

реферата. 

 

 

Подготовка к 

лабораторной 

работе. 

 

 

Подготовка к 

лабораторной 

работе. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

УК-1.1 

УК-1.2 

УК-1.3 

ОПК-1.1 

ОПК-1.2 

ОПК-1.3 

ОПК-5.1 

ОПК-5.2 

ОПК-5.3 

ОПК-6.1 

ОПК-6.2 

ОПК-6.3 

ОПК-7.1 

ОПК-7.2 

ОПК-7.3 

 

 

 

 

9. ИСПОЛЬЗОВАНИЕ РЕЙТИНГОВОЙ СИСТЕМЫ ОЦЕНКИ ЗНАНИЙ. 

 

При оценке результатов деятельности студентов в рамках дисциплины Теория механизмов и 

машин используется балльно-рейтинговая система. Рейтинговая оценка формируется на осно-

вании текущего и промежуточного контроля. Максимальное и минимальное количество баллов 

по различным видам учебной работы описано в «Положении о балльно-рейтинговой системе 

оценки знаний студентов и обеспечения качества учебного процесса ФГБОУ ВО КНИТУ». 
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3 СЕМЕСТР 

Текущий и промежуточный контроль 

 

Оценочные сред-

ства 

Количество Минимальная 

сумма баллов 

Максимальная 

сумма баллов 

Текущий кон-

троль 

1. Письменный 

отчет по лабора-

торным работам. 

 

 

1 

 

 

6 

 

 

9 

2. Контрольные 

работы по прак-

тическим заняти-

ям: 

а. Тема 2+2 

б. Тема 4 

 

 

 

 

 

1 

1 

 

 

 

 

 

6 

12 

 

 

 

 

 

15 

21 

 

3. Контрольная 

работа по лабора-

торным занятиям. 

1 7 13 

4. Реферат 1 10 16 

5. Собеседование 1 19 26 

Итого  60 100 

Промежуточный 

контроль за 3 се-

местр -зачет 

 60 100 

 

 

4 СЕМЕСТР 

Текущий и промежуточный контроль 

 

Оценочные средства Количество Минимальная 

сумма баллов 

Максимальная 

сумма баллов 

Текущий контроль 

1. Письменный отчет по 

лабораторным работам. 

 

 

1 

 

 

4 

 

 

8 

2. Контрольные работы 

по практическим заня-

тиям: 

а. Тема 10 

 

 

 

1 

 

 

 

9 

 

 

 

15 

3. Контрольная работа 

по лабораторным заня-

тиям 

 

 

1 

 

 

7 

 

 

12 

4. Реферат 1 9 15 

5. Собеседование 1 7 10 

Итого  36 60 

Промежуточный кон-

троль за 4 сем.–экзамен 

1 24 40 

ИТОГО по дисциплине 

за 4 семестр 

 60 100 
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10.4 Современные профессиональные базы данных и информационные справочные си-

стемы. 

 

Журнал «Машиностроение». Сайт журнала «Машиностроение». Доступ свободный 

http://izvuzmash..ru/ 

 

 

11. ОЦЕНОЧНЫЕ СРЕДСТВА ДЛЯ ТЕКУЩЕГО КОНТРОЛЯ УСПЕВАЕМОСТИ, 

ПРОМЕЖУТОЧНОЙ АТТЕСТАЦИИ ПО ИТОГАМ ОСВОЕНИЯ ДИСЦИПЛИНЫ. 

 

Оценочные средства для проведения текущего контроля успеваемости, промежуточной атте-

стации обучающихся и итоговой (государственной аттестации) аттестации разрабатываются 

согласно положению о Фондах оценочных средств, рассматриваются как составная часть рабо-

чей программы и оформляются отдельным документом. 

 

 

12. МАТЕРИАЛЬНО_ТЕХНИЧЕСКОЕ ОБЕСПЕЧЕНИЕ ДИСЦИПЛИНЫ (МОДУЛЯ) 

 

В качестве материально-технического обеспечения дисциплины использованы следующие 

средства: 

 

1.Лекционные занятия: 

а. Конспект лекций на электронном носителе 

б. Интернет 

 

2.Практические занятия: 

а. Раздаточный материал 

б. Плакаты по курсу ТММ 

в. Модели механизмов 

г. Интернет 

 

3.Лабораторные занятия: 

Лабораторные занятия проводятся в учебной лаборатории Е-318. Учебная лаборато-

рия Е-318 оснащена : 

а. Моделями механизмов 

б. Установка по определению коэффициентов трения скольжения 

в. Установка по определению коэффициентов трения качения 

г. Установка для динамической балансировки роторов 

д. Демонстрационной моделью ТММ-97-4 по изготовлению зубчатого колеса  

е. Демонстрационной моделью ТММ-97-2 по метрическому синтезу рычажных ме-

ханизмов 

ж. методические пособия и указания по лабораторным работам и практическим за-

нятиям. 

4. Лицензионное программное обеспечение и свободно распространяемое про-

граммное обеспечение, в том числе отечественного производства, используемое в 

учебном процессе при освоении дисциплины « Теория механизмов и машин»: 

                        а. MS Office;  

                        б. Аскон Компас  3D v 14 

                        в. Mathcad Education-University Edition. 
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13.ОБРАЗОВАТЕЛЬНЫЕ ТЕХНОЛОГИИ. 

 

При изучении дисциплины Теория механизмов и машин используются активные и ин-

терактивные формы проведения занятий: дискуссия, диалог, разбор конкретных ситуаций-28 

часов. Удельный вес занятий, проводимых в интерактивной форме обучения, составляет 38,8 % 

от аудиторной нагрузки. 


